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INNOWACYJNA TECHNOLOGIA

AUTONOMICZNEGO MAPOWANIA

Juz w pierwszym cyklu pracy Phantas automatycznie nawi-
guje po wybranym obszarze i samodzielnie tworzy seman-

tyczng mape.

LOKALIZACJAW CZASIE RZECZYWISTYM

| PERCEPCJA SRODOWISKA 3D

W dynamiczniey zmieniajacym srodowisku Phantas samo-
dzielnie ustala swoja lokalizacje i aktualizuje mape w czasie
rzeczywistym. Integracja wielu czujnikéw pozwala robotowi
na tréjwymiarowg percepcje srodowiska, co znacznie wzbo-

gaca jego wiedze o otoczeniu.

ELASTYCZNE

PLANOWANIE SCIEZEK

Phantas planuje trase wedtug dwdch
modeli, aby jak najlepiej dostosowac
plan sprzatania, w tym Real-Time Auto
Cover (ruch zygzakowaty) oraz Auto
Spot Cleaning (punkt po punkcie).

AUTOMATYCZNE CZYSZCZENIE
PUNKTOWE, TRYB OBCHODU
Czterokrotny  wzrost  efektywnosci
Phantas wykorzystuje przetomowy al-
gorytm planowania trasy. Robot samo-
dzielnie sprawdza czystos¢ pobliskich
podtogi i podejmuje decyzje o czysz-
czeniu obszaréw, na ktérych wykryte
zostaty plamy lub zabrudzenia.
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OPIS PRODUKTU ODKURZANIE

ZAMIATANIE

NAJBARDZIEJ INNOWACYJNY
ROBOT SPRZATAJACY

» Wspierany przez sztuczna inteligencije
» Wyposazony w najczulsze sensory
» Kompleksowa samoobstuga Masz wolne rece. MOPOWANIE
P 360 stopni bezpieczeristwa Inteligentnie unika przeszkody.
» 4 w1 Odkurza, szoruje, zamiata, mopuje.
P x 4 Czterokrotnie wieksza wydajnosc ogranicza

zuzycie energii.

SZOROWANIE

Obszary stosowania: duze powierzchnie przemystowe:
Retail / Obiekty biurowe / Sportowo-rekreacyjne /
/ Szkoty / Hotele / Parkingi / Fabryki / Magazyny

Remote task executmn
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INTELIGENTNE ZDALNE
ZARZADZANIE ZA POMOCA
APLIKAC]I MOBILNE])

DEUGOSC

SZEROKOSC

WYSOKOSC

CIEZAR NETTO

SZEROKOSC ODKURZANIA/ZAMIATANIA

ZDALNA KONTROLA
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POJEMNOSC WORKA NA KURZ
RAPORTOWANIE KOSZ NA SMIECI

ZDOLNOSC POKONYWANIA WZNIESIEN|

MAKS. PREDKOSC CZYSZCZENIA

MIN. SZEROKOSC PRZELOTOWA

MIN. WYSOKOSC PRZEJSCIA

MIN. SZEROKOSC ZAWRACANIA

MIN. WYSOKOSC WYKRYTYCH PRZESZ-

KOD

MOZLIWOSC CZYSZCZENIA KRAWEDZI
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CZAS PRACY

CZAS tADOWANIA
DZWIEK

CZUJNIKI

AKCESORIA
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Innowacje Troska Opieka nad Optymallzaqa

Wiqcej na WWW.kaSte||.p| onature  wdrozeniem  proceséw

PLANOWANIE ZADAK SZEROKOSC SZOROWANIA 3
WYDAJNO! 400" ’
POJEMNOSC Z

EDYTOWANIE MAPY SPECYFIKACJA TECHNICZNA

540 mm
440 mm

617 mm

48 kg

410 mm

30 mm

400-700 m*/h
>1000 M3

3-7 dni

o7L

3

0.8 m/s

600 mm (550 mm*)
650 mm

700 mm (650 mm *)

20mm

omm

szorowanie 4,5 h, odkurzanie 4,5 h,
zamiatanie 18 h, wycieranie kurzu 10 h
2h

<65dB

LiDAR, kamery gtebi 3D, kamera RGB,
czujnik antyzalaniowy,

czujnik antykolizyjny

stacja dokujaca do tadowania,

wozek na wode




