ECOBOT SWEEP 111

WYDAJNOSC
DO 4000 M?

DO 4 H PRACY
NA JEDNYM
tADOWANIU

AUTOOPROZNIANIE
POJEMNIKA

NISKI KOSZT
UTRZYMANIA




OPIS PRODUKTU

AUTONOMICZNY ROBOT
ZAMIATAJACY

Obszary stosowania - Srednie i duze obiekty:
Magazyny / Parki przemystowe / Place / Sciezki

RODZAJE POWIERZCHNI:

e 260

ASFALT KOSTKA LINOLEUM EPOKSYD BETON.

KASTELL &) ® ®) G

ZESTAW CZUJNIKOW
BEZPIECZENSTWA
Zintegrowane czujniki umozliwiajg

wykrywanie przeszkéd we wsztsykich
kierunkach, zaréwno tych statycznych

jak i dynamicznych

POKONUJE NACHYLENIE TERENU

Wspina sie na podjazdy nachylone
pod katem 11°

STEROWANIE
autonomiczne
lub manualne

MECHANIZM ROZNICOWY

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

FUNKCJE MASZYNY:
WYMIARY MASZYNY:

SZEROKOSC PRACY:

WYDAJNOSC SPRZATANIA:

BATERIA:

SREDNI CZAS PRACY:

SREDNI CZAS tADOWANIA BATERII:
CALKOWITA MOC:

NAPIECIE:

ZNAMIONOWA MOC SILNIKA NAPEDU:

1LOSC OBROTOW SZCZOTEK WALCOWYYCH:
ZNAMIONOWA MOC SILNIKA SZCZOTEK
WALCOWYCH:

1LOSC OBROTOW SZCZOTEK BOCZNYCH:

ZNAMIONOWA MOC SILNIKA SZCZOTEK
BOCZNYCH:

ZNAMIONOWA MOC SILNIKA SSACEGO:
MAKSYMALNE PODCISNIENIE:
POJEMNIK NA ODPA

SYSTEMY BEZPIECZENSTWA - CZUJNIKI:

PREDKOSC ROBOCZA:

Zamiatanie

x 1010(W) x 1400(H)
1100 mm

do 4000 m?/h

LFP

od4hdo6h
ok.5,5h

2500W

24V

8ooW

Przednia: do 1300 RPM | Tylnia: do

1400 RPM

Przedni: 500 W | Tylni: 600 W
do 100 RPM

2 x100W

2 X 115W

600 kPa

60L

LiDar 3D, 2 x 2D LiDar, Kamery 3D,
czujniki ultradzwiekowe,radar

laserowy, zderzaki dotykowe,
czujnik krawedzi

3,6 km/h

Innowacje Troska Opieka nad Optymalizacja
onature  wdrozeniem  proceséw

Wiecej na www.kastell.pl




