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SPRZATA BLISKO
KRAWEDZI SCIANY

tATWO MANEWRUJE

WYDAJNOSC DO 1200 M?
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WYZWANIE WINDY

ECOBOT SCRUB 50 PRO
moze samodzielnie wezwaé
winde, by zmieni¢ poziom obiektu.
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OPIS PRODUKTU

AUTONOMICZNY
ROBOT SZORUJCY

Obszary stosowania — mate i Srednie obiekty o umiarkowanym
natezeniu ruchu ludzi w trakcie pracy robota:

budynki biurowe / hotele / biura / banki / szpitale / szkoty /

/ mate centra handlowe

RODZAJE POWIERZCHNI:
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Innowacje Troska Opieka nad Optymalizacja
Wiecej na www.kastell.pl # e

onature  wdrozeniem  proceséw

WYSOKIE] JAKOSCI
SZCZOTKA TALERZOWA
STEROWANIE

@ autonomiczne lub manualne

STACJA DOKUJACA
@ Opcjonalna stacja, ktéra umozliwia
autonomiczne tadowanie baterii

i dynamicznych

oraz uzupetnianie czystej
i oproznianie brudnej wody

FUNKCJA MOPOWANIA
W zestawie przystawka,
ktéra umozliwia mopowanie

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

FUNKCJE MASZYNY:
WYMIARY MASZYNY:

SZEROKOSC PRACY:

WYDAJNOSC SPRZATANIA:

BATERIA:

SREDNI CZAS PRACY:

SREDNI CZAS tADOWANIA BATERII:
CALKOWITA MOC:

NAPIECIE:

ZNAMIONOWA MOC SILNIKA NAPEDU:
ZNAMIONA MOC SILNIKA SZCZOTEK:
ILOSC OBROTOW SZCZOTKI:
ZNAOMIONOWA MOC SILNIKA SSACEGO:
MAKSYMALNE PODCISNIENIE:
ZBIORNIK CZYSTEJ WODY:

ZBIORNIK BRUDNE] WO

SYSTEMY BEZPIECZENSTWA - CZUJNIKI:

PREDKOSC ROBOCZA:
POZIOM HALASU:

ZESTAW CZUJNIKOW BEZPIECZENSTWA
Zintegrowane czujniki umozliwiaja wykrywanie przeszkéd
we wszystkich kierunkach, zaréwno tych statycznych jak

Szorowanie, Mopowanie
860 (L) o(W) x 1030(H)

460 mm (szeroko$¢ ssawy 720
mm)

do1200 m?/h
Li-lon
do2h

do 270RPM

560W

18 kPa

24L

18L

LiDar, 5 x Kamera gtebi, Czujniki
ultradZzwiekowe, Zderzaki
dotykowe, Czujnik krawedzi

3,6 km/h

55-70dB (A)




